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Sistemas e modelos a eventos discretos. Linguagens. Autdmatos. Redes de Petri. Modelos temporizados e
hibridos.
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OBJETIVOS GERAIS

Introduzir os conceitos fundamentais de automacgéo de sistemas industriais e aplicagdo de controlador I6gico
programavel.

METODOLOGIA

- exposigao didatica com a participagéo do alunos.
- debates, exercicios, leitura de textos.

CRITERIO DE AVALIACAO

A avaliagdo pode ser feita por: provas, listas de exercicios, trabalhos em grupo e/ou seminarios.
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APROVADO PELO CONSELHO DEPARTAMENTAL EM: / /

PROGRAMA

1. MODELOS E SISTEMAS
1.1. Sistemas e Controle Basico
1.2. Sistemas a eventos discretos
2. LINGUAGENS E AUTOMATOS
2.1. Conceitos de linguagem e autdmatos
2.2. Operagdes com autdmatos
2.3. Andlise de sistemas a eventos discretos
3. CONTROLE SUPERVISORIO
4. REDES DE PETRI
4.1. Notacao e definicbes
4.2. Marcos e estado de espacos
4.3. Din&mica
4.4. Linguagens
5. MODELOS TEMPORIZADOS E HIiBRIDOS
5.1. Autdbmatos temporizados
5.2. Rede de Petri temporizada
5.3. Sistemas hibridos
6. LINGUAGEM LADDER
6.1. Simbolos basicos
6.2. Diagramas de contatos
6.3. Circuitos de autorretencao
7. GRAFCET
7.1. Estruturas bésicas
7.2. Aplicacao
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