MINISTERIO DA EDUCACAO E DO DESPORTO
SECRETARIA DA EDUCACAO SUPERIOR

CENTRO FEDERAL DE EDUCACAO TECNOLOGICA
CELSO SUCKOW DA FONSECA

CURSO DE ENGENHARIA ELETRICA — UNIDADE ANGRA DOS REIS

DEPARTAMENTO PLANO DE CURSO DA DISCIPLINA

ENGENHARIA ELETRICA TEORIA DE CONTROLE Il
CODIGO PERIODO ANO SEMESTRE PRE-REQUISITOS
GEELAR 1702 7° 2017 1 GEELAR 1601

CREDITOS AULAS/SEMANA oS
TEORICA PRATICA ESTAGIO
4 4 0 0 72
EMENTA

Representacdo de sistemas em espago de estado. Modelagem e linearizagdo de sistemas dinamicos.
Controlabilidade e observabilidade. Realimentagdo e estimadores de estados. Transformada Z. Modelos
discretos no tempo de sistemas dinamicos. Discretizacdo de sistemas continuos no tempo.
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OBJETIVOS GERAIS

Introduzir as técnicas de analise de sistemas na forma de espago de estado e preparar o estudante para
desenvolver projetos de aplicagdes de controle. Apresentar as técnicas basicas de controle digital para projeto
de controle em tempo real de sistemas dindmicos.

METODOLOGIA

- exposicao didatica com a participagao do alunos.
- debates, exercicios, leitura de textos.

CRITERIO DE AVALIACAO

A avaliagdo pode ser feita por: provas, listas de exercicios, trabalhos em grupo e/ou seminarios.
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JANAINA VEIGA
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APROVADO PELO CONSELHO DEPARTAMENTAL EM: / /

PROGRAMA

1 REPRESENTACAO NO ESPACO DE ESTADOS DE SISTEMAS FiSICOS
1 Descrigao de sistemas no espaco de estados
2 Modelagem de sistemas dindmicos
2 REVISAO DE ALGEBRA LINEAR
Independéncia linear, base e dimenséao
Equacgdes algébricas
Transformagéao de similaridade
Forma diagonal e forma de Jordan
5 Fungdes de Matrizes
3 LINEARIZACAO DE SISTEMAS DINAMICOS
1 Sistemas nao lineares
2 Linearizagao por anadlise de pequenos sinais
4 CONTROLABILIDADE E OBSERVABILIDADE
1 Condi¢des de controlabilidade
2 Condigdes de observabilidade
3 Decomposigao candnica
4 Analise pela equacgdo na forma de Jordan
5 REALIMENTACAO E ESTIMADORES DE ESTADO
1 Estabilidade
2 Realimentagéo de Estados
3 Estimadores de Estados
6 CONTROLE DIGITAL
1 Discretizagao
2 Andlise dindmica de sistemas discretos

A OWODN -

1 Transformada Z
2 Inversao da transformada Z
3 Relacdo entre se z
4 Teorema do Valor Final
3 Representacao de sistemas discretos no tempo
1 Equacéao a diferencgas linear
2 Funcéo de transferéncia
3 Representacéo por espago de estados
4 Somatdrio de convolucao

4 BIBO-estabilidade
Estabilidade Interna
6 Discretizacao de sistemas continuos no tempo
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