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Introducdo aos Sistemas Operacionais. Processos e Threads. Concorréncia. Gerenciamento de Memoria. Geréncia de
Entrada e Saida. Comunicacéo entre Processos. Coordenagdo e acordo. Tolerancia a Falhas. Modelos de Sistemas Tempo
Real.
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OBJETIVOS GERAIS

Proporcionar ao aluno conhecimentos fundamentais ao desenvolvimento de Sistemas Computacionais de ambientes de
Automacdo, sedimentando os conceitos relacionados aos Sistemas Operacionais Convencionais, Distribuidos e Tempo Real.

METODOLOGIA

Aulas expositivas e demonstrativas com utilizagéo de ferramental necessario e de recursos dudio-visuais.

CRITERIO DE AVALIACAO
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Duas provas tedricas P1 e P2. MP (Média Parcial)=(P1+P2)/2

Se 3,0<MP<7,0=> aluno em Prova Final (PF) e Média Final MF=(MP+PF)/2
Se MP>7,0 ou MP<3,0 => MF=MP

Se MF<5,0=> Aluno reprovado

Se MF>5,0 => Aluno aprovado

PROGRAMA

1. Introducdo aos Sistemas Operacionais
1.1 — Histérico breve e conceitos iniciais
1.2 — Fungdes dos Sistemas Operacionais
1.3 —Tipos de Sistema Operacional
1.4 — Sistemas Monoliticos
1.5 — Microkernel
1.6 — Sistemas em camadas
1.7 — Maquinas Virtuais
1.8 — Sistemas Embarcados

2. Processos e Threads
2.1 - Conceito de Processo
2.2 — Conceito de Thread
2.3 — Implementacéo de Processos e Threads
2.4 — Escalonamento de Processos e Threads

3. Concorréncia
3.1 — Condigdes de corrida
3.2 — Exclusdo Mutua
3.3 — Espera Ocupada
3.4 — Seméforos
3.5 — Variaveis de Travamento (locks)
3.6 — Monitores
3.7 — Passagem de mensagens

4. Gerenciamento de Memoria
4.1 — Memobria Real e Virtual
4.2 — Enderegamento Real e Virtual
4.3 — Segmentagéo
4.4 — Paginagéo
4.5 — Algoritmos de paginacdo

5. Geréncia de Entrada e Saida
5.1 — Sistemas de Arquivos
5.2 — Dispositivos de Entrada e Saida
5.3 — Implementacdo de Sistemas de Arquivos
5.4 — Suporte a Dispositivos de Entrada e Saida

6. Comunicagéo entre Processos
6.1 — Comunicacao Cliente-Servidor
6.2 — Comunicacéao Peer-to-Peer (P2P)
6.3 - Middlewares
6.4 - Soquetes
6.5 - RPC

CEFET-RJ UnED NI - Curso de Engenharia Industrial de Controle e Automacao
Plano de curso da disciplina;: INFORMATICA INDUSTRIAL (GELE8231) - 2010/1 - Pagina 2 de 3




6.6 - CORBA/IDL
6.7 — RMl/Java

Coordenacdo e Acordo

7.1 — Exclusdo mitua distribuida

7.2 —Eleigdes

7.3 — Comunicacdo Multicast

7.4 — Consenso e Problemas Relacionados

Tolerancia a Falhas

8.1 — Replicacéo

8.2 — Deteccdo de falhas

8.3 — Servicos de alta disponibilidade
8.4 — Recuperagdo de falhas

Modelos de Sistemas Tempo Real

9.1 — Modelos de Redes de Petri Temporizadas

9.2 — Modelos de Méquinas de Estado de Tempo Real

9.3 — Ferramentas de analise e modelagem de Sistemas Tempo Real

PROFESSOR RESPONSAVEL PELA DISCIPLINA

CHEFE DO DEPARTAMENTO

Wagner Pimentel

Waltencir dos Santos Andrade
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