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Introducéo aos principais conceitos e técnicas de reconhecimento de padrdes. Redes Neurais Artificiais: projeto, treinamento
e avaliacdo de redes. Classificacdo e predi¢do. Analise de agrupamentos: producdo, interpretacdo e validagao.
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OBJETIVOS GERAIS

Capacitar o aluno para a utilizacdo de ferramentas de inteligéncia computacional para a solucdo de problemas de engenharia.

METODOLOGIA

Aulas tedricas expositivas e simulagdes computacionais do comportamento de sistemas inteligentes.

CRITERIO DE AVALIACAO

Serdo realizadas 2 provas (P1 e P2) e dois trabalhos (T1 e T2). E calculada uma média parcial dada por:
Np = (4*P1+T1+4*P2+T2)/10

Se Np > 7, aluno é aprovado direto.

Se Np <3, aluno é reprovado direto.

Se 3 < Np <5, o aluno realiza final (PF) e uma nova média é calculada:
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Mf=(Na+Mf)/2
e Se Mf>5 o aluno é aprovado em final, caso contrario é reprovado em final.

PROGRAMA

Introducéo a Sistemas Inteligentes:

1.1. Sistemas de reconhecimento de padrdes.

1.2. Ciclo de projeto.

1.3. Aprendizado (supervisionado e ndo-supervisionado).
1.4. Adaptacéo.

Redes Neurais Artificiais:

2.1. Perceptron e Perceptron Multi-camadas (MLP).

2.2. Treinamento LMS do Perceptron.

2.3. Algoritmo de Treinamento Backpropagation.

2.4. Aspectos préaticos de implementacdo: inicializagdo, escolha de topologia e generalizacao.
2.5. Aplicagdes redes MLP: modelagem de fungdes e classificadores.

Tratamento dos dados:

3.1. Normalizag&o.

3.2. Selecéo de Variaveis.

3.3. Transformagdes dos dados.

3.4. Compactacdo por Componentes Principais.

Agrupamento de dados:
4.1. Conceitos basico, dissimilaridades entre eventos, intra-grupo e inter-grupo.
4.2. Algoritmos para agrupamento:
4.2.1. Método dos vizinhos-mais-préximos (k-means).
4.2.2. Técnicas hierarquicas.
4.2.3. Camada de Kohonen.
4.2.4. Teoria de Resonancia Adaptativa (ART).
4.3. indices para a validacio de agrupamentos.

PROFESSOR RESPONSAVEL PELA DISCIPLINA CHEFE DO DEPARTAMENTO
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