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Introducdo aos Sistemas Dindmicos, Sistemas Lineares Auténomos de Tempo Continuo, Sistemas Lineares de Temo
Discreto, Sistemas Nao-Lineares de Tempo Continuo, Oscilagcdes Lineares e Ndo-Lineares, Sistemas Dindmicos Especiais.
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OBJETIVOS GERAIS

Habilitar o aluno para a modelagem de sistemas dindmicos lineares e ndo-lineares.

METODOLOGIA

Aulas tedricas expositivas.

CRITERIO DE AVALIACAO

A avaliacdo sera constituida de provas aplicadas em sala de aula.

Média = (P1+P2)/2
Média > 7,0 -> Aprovado

Média < 7,0 -> O aluno fara Prova Final
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(Média + Prova Final) > 5,0 -> Aprovado
(Média + Prova Final) < 5,0 -> Reprovado

PROGRAMA

Unidade I: Introducdo aos Sistemas Dinamicos
1.1. Classificagdo dos Sistemas Dindmicos

1.2. Espaco de Estados

1.3. Sistemas Autdnomos e Nao-Autbnomos

1.4. Sistemas Conservativos e Dissipativos

1.5. Nocdes de Estabilidade

1.6. Existéncia e Unicidade

Unidade I1: Sistemas Lineares Autdnomos de Tempo Continuo
2.1. Caso Unidimensional

2.2. Caso Bidimensional

2.3. Caso N-Dimensional

2.4. Matriz Exponencial

2.5. Critérios de Estabilidade de Hurwitz e de Routh

Unidade I11: Sistemas Lineares de Temo Discreto
3.1. Solugdes de Equagdes Autdnomas

3.2. Lyapunov

3.3. Secdo de Poincaré e Mapa de Poincaré

Unidade 1V: Sistemas N&o-Lineares de Tempo Continuo
4.1. Caso Unidimensional

4.2. Caso Bidimensional

4.3. Teoremas Locais

4.4, Teoria da Variedade Central

4.5. Formas Normais

4.6. Método Direto de Lyapunov

Unidade V: Oscilag¢fes Lineares e N&do-Lineares
5.1. Péndulo Linear

5.2. Péndulo Ndo-Linear

5.3. Estabilidade Orbital

5.4. Ciclo Limite

5.5. Método do Balango Harménico

Unidade V1: Sistemas Dindmicos Especiais
6.1. Formulacdo Lagrangeana

6.2. Formulagdo Hamiltoniana

6.3. Sistemas Gradientes
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