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TEORICA PRATICA ESTAGIO
4 2h 2h 0 72h
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Redes Industriais (comunica¢ao com o supervisorio Elipse E3). Introdugdo a IHM (Interface Homem/Maquina). Criagdo de
légicas para a utilizagdo com IHM e supervisorio. Introdugdo ao software Elipse E3 - SCADA (Sistema Supervisorio de
Controle e Aquisi¢do de Dados). Criacdo de telas. Criacdo de tagname. Configuragdo de driver de comunicagdo Modbus
TCP, RTU e ASCII. Configuragdo de driver de comunicagdo OPC. Criacdo de histérico de alarmes e falhas. Criacdo de
banco de dados (MS SQL Server). Criacdo de Scripts em Visual Basic no supervisorio. Cria¢do de senhas e usudrios.

BIBLIOGRAFIA PRINCIPAL

—_

MORAES, Cicero C. e Castrucci, Plinio de L., - Engenharia de Automagao Industrial, 2* edi¢do, LTC, 2007.
2. NATALE, Ferdinando, - Automagao Industrial, 10* edigdo, Erica, 2000.
3. MACKAY, Steve, e outros, - Practical Industrial Data Networks, 1* edi¢do, Newnes, 2004.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

PRUDENTE, Francesco, - Automacao Industrial - PLC: Teoria e Aplicagdes, 1* edi¢do, LTC, 2007.
PRUDENTE, Francesco, - Automacao Industrial - PLC: Programagao e Instalacao, 1* edi¢cdo, LTC, 2010.
ALVES, José L., - Instrumentacdo, Controle ¢ Automagao de Processos, 2% edi¢do, LTC, 2010.
SILVEIRA, Paulo R. e Santos, Winderson E., Automagcio e Controle Discreto, 8 edi¢io, Erica, 2007.
GROOVER, Mikell P., Automagao Industrial e Sistemas de Manufatura, 3* edi¢do, Pearson, 2011.

SNk

OBJETIVOS GERAIS

Capacitar o aluno para o desenvolvimento de projetos com a utilizagdo de IHM’s e Software Supervisorio Elipse E3
comunicando com o CLP Twido da Telemecanique.

METODOLOGIA

Parte tedrica: Aulas tedricas expositivas.

Parte pratica: Praticas em laboratério.
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CRITERIO DE AVALIACAO

Parte teorica: P1 e PF

Parte pratica: P2

Média = (P1 +P2)/2

Média = 7,0 -> Aprovado

Média < 7,0 -> O aluno fara Prova Final
(Média + Prova Final)/2 = 5,0 -> Aprovado
(Média + Prova Final)/2 < 5,0 -> Reprovado

PROGRAMA TEORICO

1. Redes Industriais (comunica¢do com Elipse E3)
1.1.  Modbus RTU
1.2.  Modbus ASCII
1.3.  Modbus TCP
2. Interfaces Homem-maquina
2.1.  Configuragdo de IHM com duas linhas de resolugéo
2.2. Programacgdo de IHM com duas linhas de resolugio
Introdugdo a Sistemas Supervisorios
4. Elipse E3
4.1. Estrutura de dominio
4.2. Configuragdo do E3 Studio
4.3. Barra de Ferramentas
4.4. Organizer
4.5. Configuracdo de dominio
4.6. Licencas
4.7. Permissdes de acesso
4.8. Hot-Standby
4.9. Driver de comunicagao
4.10. Servidor de dados
4.11. Telas e objetos de tela
4.12. Quadros
4.13. Associagdes
4.14. Configura¢do do Viewer
4.15. Banco de dados
4.16. Configuragdo de alarmes
4.17. Historicos
4.18. Configuracao do Storage
4.19. Consultas
4.20. E3 Browser
4.21. E3 Chart
4.22. E3 Playback
4.23. Férmulas
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4.24. Bibliotecas
4.24.1. Galery
4.24.2. ElipseX (XControls e XObjects)
4.25. Relatorios e Consultas
4.26. Seguranga
4.27. WebViewer

PROGRAMA EXPERIMENTAL

Realizagdo de testes utilizando Redes Industriais (comunicagéo entre Elipse E3 e CLP Twido)
1.1.  Modbus RTU
1.2.  Modbus ASCII
1.3.  Modbus TCP
Desenvolvimento de projetos utilizando Interfaces Homem-maquina
2.1.  Configuragdo de IHM com duas linhas de resolugéo
2.2. Programacgéo de IHM com duas linhas de resolugio
Introdugdo a Sistemas Supervisorios
Desenvolvimento de projetos utilizando Elipse E3
4.1. Estrutura de dominio
4.2. Configuragdo do E3 Studio
4.3. Barra de Ferramentas
4.4. Organizer
4.5. Configuracdo de dominio
4.6. Licencas
4.7. Permissdes de acesso
4.8. Hot-Standby
4.9. Driver de comunicagao
4.10. Servidor de dados
4.11. Telas e objetos de tela
4.12. Quadros
4.13. Associagdes
4.14. Configura¢do do Viewer
4.15. Banco de dados
4.16. Configuragdo de alarmes
4.17. Historicos
4.18. Configuracao do Storage
4.19. Consultas
4.20. E3 Browser
4.21. E3 Chart
4.22. E3 Playback
4.23. Férmulas
4.24. Bibliotecas

4.24.1. Galery

4.24.2. ElipseX (XControls e XObjects)
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4.25. Relatorios e Consultas
4.26. Seguranga
4.27. WebViewer

PROFESSOR RESPONSAVEL PELA DISCIPLINA

CHEFE DO DEPARTAMENTO

Cristiano de Souza de Carvalho

Jodo Baptista de Oliveira e Souza Filho
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