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Caracterizagdo dos (as) sinais (ondas) mecanicos (as); Capacitacdo em modelagem e anélise de sistemas com um ou mais
graus de liberdade sujeitos a excitagdes mecanicas; Respostas de sistemas mecanicos lineares estaveis; Técnicas para o
controle de vibragdes mecéanicas; Medigao de vibragdes mecénicas — Instrumentos empregados; Sistemas com VArios graus
de liberdade; Sistemas mecanicos rotativos; Manutencdo preditiva baseada nas vibragdes medidas.
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OBJETIVOS GERAIS

Esta disciplina tem como objetivo modelar sistemas mecénicos visando a analisar vibrages. As Vibragdes sdo, em geral,
indesejaveis, porém ndo podem ser totalmente eliminadas. O engenheiro entdo deverd projetar um sistema de modo a
minimizar os efeitos da vibragdo. O estudo de vibragGes €, em geral, feito de acordo com: O ndmero de graus de liberdade
(um, dois e mdltiplos); A existéncia ou ndo de amortecimento; A existéncia ou ndo de forgas perturbadoras. Algumas
aplicacOes tratadas sdo: Desbalanceamento rotativo; Base oscilante; Suspensdo de veiculos; Vibrag6es de estruturas.

METODOLOGIA

As aulas sdo ministradas de forma expositiva, utilizando-se como recursos didaticos o quadro de apontamentos de contetidos
da sala de aula, notebook, data show e recorrendo-se a bibliografias que tratam do tema.
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CRITERIO DE AVALIACAO

Duas provas tedricas P1 e P2. MP (Média Parcial)=(P1+P2)/2

Se 3,0<MP<7,0=> aluno em Prova Final (PF) e Média Final MF=(MP+PF)/2
Se MP>7,0 ou MP<3,0 => MF=MP

Se MF<5,0=> Aluno reprovado

Se MF>5,0 => Aluno aprovado

PROGRAMA

1. Conceitos bésicos e modelagem fisica de sistemas mecanicos vibratérios com um grau de liberdade;

2. Vibragdes livres ndo amortecidas — 11 Lei de Newton e Método de Rayleigh.

3. Vibragdes livres amortecidas — decremento logaritmico

4. Vibraces forcadas — funcéo de transferéncia complexa — banda de meia poténcia

5. Vibragdo forcada harménica

6. Teoria do isolamento de vibragGes mecénicas — sistemas ativo e passivo

7. Principio de funcionamento de um transdutor de medicdo de vibracGes

8. Vibracdo forgada com excitacdo periddica — série de Fourier — espectro de freqiiéncia discreto

9. Vibracdo forgada com excitacdo transitdria — transformada de Fourier — espectro de freqiiéncia continuo

10. Sistemas com dois graus de liberdade — vibrag@es forgadas — funcéo de transferéncia complexa — neutralizador
dindmico de vibrages

11. Sistemas com seis graus de liberdade — corpo rigido elasticamente montado — formulagdo do estudo de vibracdes
livres com determinacédo das freqiiéncias naturais

12. Sistemas rotativos — velocidade critica de eixos — balanceamento estatico e dinamico

13. Introdugdo a manutengdo preditiva baseada na medi¢do de vibragdes mecanicas

PROFESSOR RESPONSAVEL PELA DISCIPLINA CHEFE DO DEPARTAMENTO

Julio Cesar Valente Ferreira Waltencir dos Santos Andrade
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